横州市人民医院光学体表追踪系统项目需求

	序号
	项目名称
	单位
	数量
	项目要求及技术需求

	
	光学体表追踪系统
	套
	1
	1.放射治疗前，以可重复的方式精确定位病人；
2.可以实时地光学扫描病人体表轮廓；
3.基准图像获取 ：具有 TPS 图像重建方式和基准扫描方式；
4.可以自定义选取基准图像；
5.定位图像配准算法：通过模型计算等中心点 6D 方向位移的刚性或非刚性配准；
6.扫描配准结果条状图显示延迟 ≤1 秒；
7.具备三维动态显示体表轮廓功能；
8.定位摆位误差计算：能计算出放疗摆位在三维空间平移和旋转误差；
9.定位摆位误差指示：将误差信息以不同颜色显示在患者体表对应位置或以亚毫米精度显示患者误差信息；
10.提供三维表面定位数据的相关统计分析功能；
11.数据导出数据导出：能够用标准文件格式(DICO M、EXCEL、TXT、DAT 等)导出体表位置重建数据文件；
12.具备治疗监视功能，可以实时、动态、无辐射的光学监视，患者体表无需任何标记或辅助设备；
13.当患者的体位变化超出设定阈值时，提供声音和可视化的报警；
14.具有 CT 模拟适配设备，能够在 CT 端实现 4DCT、DIBH 和EEBH 功能，并支持自动同步 CT 保存的轮廓图像实现加速器自动同步追踪；
15.具有数据传输功能：
15.1 标准数据传输能进行标准数据传输(包括 DICOM 文件传输)TPS，能与现有计划系统(Eclipse,Pinnacle, RayStation, Monaco,XiO等)进行完整数据的传输；
15.2 加速器同步通信能与网络系统进行有效通信，自动调入并上传患者数据；
16.具有扫描单元：
16.1 相机分辨率≥2480*2048，测量的可重复性 ≤0.5mm；
16.2定位精度： ≤0.5mm；
16.3位移检测精度 ≤0.5mm；
16.4配备专用遥控器，可遥控使用；
17.提供加速器控制端口，当监测到移动误差超过预设限值时能够自动暂停束流；
18.配备光学体表定位系统工作站 2 套；
19.扫描图像设备：提供 5 台体表图像采集设备，加速器机房4 台，CT 模拟机房1台。













